PRZEDMIAR ROBOT

Nazwa obiektu robot budowlanych:

Budowa parkingu potozonego przy ul. Dobrej koto szkofy oraz infrastruktury
towarzyszacej, to jest zjazdu z drogi publicznej, drogi manewrowej wewnatrz
parkingu na dziatkach ew.: 864, 868, 857
Adres inwestycji:

Ustrzyki Dolne; gmina Ustrzyki Dolne, powiat bieszczadzki, woj. podkarpackie

Na dziatkach nr:
864, 868, 857
Nazwy i kody Wspolnego Stownika Zamowien:

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45112500-0 Usuwanie gleby

45113000-2 Roboty na placu budowy

45223300-9 Roboty budowlane w zakresie parkingow

45233222-1 Roboty budowlane w zakresie uktadania chodnikow i asfaltowania
45233200-1 Roboty w zakresie roznych nawierzchni

45233226-9 Roboty budowlane w zakresie drog dojazdowych

45233270-2 Malowanie nawierzchni parkingow

Nazwa i adres Zamawiajgcego:

Gmina Ustrzyki Dolne
Ustrzyki Dolne ul. Kopernika 1
38-700 Ustrzyki Dolne

Imie i nazwisko: Nr uprawnien budowlanych Data Podpis

mgr inz. Piotr Gazdzik PDK/0079/PWOM/14 05.2016 @




PRZEDMIAR

Lp. | Podstawa | Opis i wyliczenia | jm. | Poszcz. | Razem
Parking przy ul. Dobrej koto szkoty
1 WYMAGANIA OGOLNE
1|STWIORB |Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza kpl.
d.1/DM 00.00.00
analiza indy-
widualna
1 kpl. 1.000
RAZEM 1.000
2 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
21 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktéw wysokosciowych
2/KNNR 1 Roboty pomiarowe przy powierzchniowych robotach ziemnych - koryta pod na- |ha
d.2.1/0112-02 wierzchnie parkingu oraz przy tyczeniu zjazdu i drogi manewrowej
STWIORB D
01.01.01
0.026*2+0.03*2 ha 0.112
RAZEM 0.112
2.2 Zdjecie warstwy humusu lub (i) darniny
3/KNNR 1 Usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) o grubosci do 15 cm za pomocg |m2
d.2.2|0113-01 spycharek
STWIORB D |Obmiar wg tabeli robét ziemnych: A=615,9 m2
01.02.02.12 |Dodatkowo 10% do catosci robét
615.9%1.1 m?2 677.490
RAZEM 677.490
23 Rozbidrka elementéw drég, ogrodzen i przepustéw
4/KNNR 6 Rozebranie kraweznikéw betonowych na podsypce cementowo-piaskowej m
d.2.3/0806-02 Rozebranie istniejgcych kraweznikéw na szerokosci zjazdu na parking L=14m
STWIORB D |Krawezniki zostang wymienione na nowe.
01.02.04
14 m 14.000
RAZEM 14.000
5/KNNR 6 Reczne rozebranie nawierzchni z kostki betonowej regularnej na podsypce ce- |m2
d.2.3/0803-05 mentowo-piaskowej
STWIORB D |Rozebranie nawierzchni chodnika na szerokosci zjazdu: A=14*1,5=21m2
01.02.04 Kostka do odzysku i ponownego wykorzystania przy budowie chodnika dla pie-
szych.
14*1.5 m?2 21.000
RAZEM 21.000
6/KNNR 6 Rozebranie chodnikéw z ptyt betonowych o wymiarach 50x50x7 cm na pod- m2
d.2.3|0805-06 sypce piaskowe;.
STWIORB D |Rozbiérka chodnika przebiegajgcego w miejscu planowanego chodnika: A=35*
01.02.04 1,5m
Ptyty zostang wykozystane jako umocnienie za kraweznikiem miejsc postojo-
wych i drogi manewrowej.
35*1.5 m?2 52.500
RAZEM 52.500
7/KNNR 6 Rozebranie obrzezy trawnikowych o wymiarach 6x20 cm na podsypce piasko- |m
d.2.3/0806-07 wej
STWIORB D |Rozebranie obrzezy przy chodniku w miejscu planowanej budowy parkingu: L=
01.02.04 2x35m=70m
Rozebranie obrzezy w miejscu planowanego zjazdu (obrzeza do ponownego
wykorzystania): L=14m
70+14 m 84.000
RAZEM 84.000
8|KNNR 6 Rozebranie poreczy ochronnych tancuchowych m
d.2.3/0808-02 Rozebranie ogrodzenia tancuchowego na szerokosci zjazdu: L=12,0m.
STWIORB D |Do wykorzystania dla zabezpieczenia czesci projektowanego chodnika wg
01.02.04 wskazan Inspektora.
12 m 12.000
RAZEM 12.000
9|KNNR 1 Mechaniczne $cinanie drzew z karczowaniem pni i wywdzkg o $rednicy 36-45 |szt.
d.2.3|0101-04 + ¢m - stok o nachyleniu 1:3 do 1:2
KNNR 1 Sciecie jednej szt. drzewa (modrzewia) w rejonie planowanej drogi manewro-
0108-04 wej. Wykonawca uzyska wtasnym staraniem zgode na wycinke drzewa.
z.sz.3.5 Wywozenie na odl. do 2 km korzeni i pni o $rednicy 36-45 cm w terenie nor-
STWIORB D |malnym
01.02.04
1 szt. 1.000
RAZEM 1.000
3 ROBOTY ZIEMNE
31 Wykonanie wykopéw w gruntach kategorii I-V
10|KNNR 1 Roboty ziemne wykonywane koparkami podsiebiernymi o poj. tyzki 0.60 m3 w |m3
d.3.1/0202-08 gruncie kat. lll-1V z transportem urobku na odlegto$¢ do 1 km samochodami
STWIORB D |samowytadowczymi
02.01.01 Wykopy przy profilowaniu terenu pod parking, zjazd oraz droge manewrowa -
wykopy wg tabeli robot.
Grunt pozyskany z wykopu nadajacy sie do wbudowania pozostawi¢ na miejs-
cu (pozostatg czes¢ wywiez¢é w miejsce wskazane przez Inwestora)
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PRZEDMIAR

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia j-m. Poszcz. Razem
389 m3 389.000
RAZEM 389.000
3.2 Wykonanie nasypow
11/KNNR 1 Reczne formowanie nasypow z gruntu kat. IlI-1V utozonego wzdtuz nasypu m3
d.3.2/0311-04 Wykonanie nasypu pozyskanego wczesniej z wykopu dla wykonania skarpy za
STWIORB D |kraweznikiem.
02.03.01 Powierzchnia wg tabeli robot.
22.5 m3 22.500
RAZEM 22.500
3.3 PLANTOWANIE | HUMUSOWANIE
12|KNR 2-01 Reczne plantowanie powierzchni gruntu rodzimego kat. IV m2
d.3.3/0505-02 Plantowanie skarp wykopu oraz nasypu przeznaczonego do humusowania wg
tabeli robot: A=183,4
183.4 m?2 183.400
RAZEM 183.400
13/KNR 2-01 Humusowanie skarp z obsianiem przy grubosci warstwy humusu 5 cm m2
d.3.3/0510-01 Humusowanie skarp wykopu i nasypu wg tabeli robét ziemnych: A=183,4
183.4 m?2 183.400
RAZEM 183.400
4 PODBUDOWY
41 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza
14/ KNNR 6 Koryta wykonywane mechanicznie w gruncie kat. II-VI na catej szerokosci par- |m2
d.4.1/0101-02 kingu i drogi manewrowe;j.
STWIORB D |Powierzchnia korytowania dla drogi manewrowe;j i zjazdu: A=32*5=160m2
04.01.01 Powierzchnia korytowania dla stanowisk postojowych A=25,6*5+23*5=243m2
Przyjeto, gtebokos¢ koryta 20cm wykonana ponizej dna wczesniej wykonanych
wykopow.
Krotnosé = 0.2
160+243 m?2 403.000
RAZEM 403.000
15/KNNR 6 Profilowanie i zageszczanie podtoza wykonywane mechanicznie w gruncie kat. |m2
d.4.1/0103-03 II-1V pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.
STWIORB D |Powierzchnia profilowania dla drogi manewrowe;j i zjazdu: A=32*5=160m2
04.01.01 Powierzchnia profilowania dla stanowisk postojowych A=25,6*5+23*5=243m2
403 m?2 403.000
RAZEM 403.000
4.2 Warstwa separacyjna z geowtékniny
16| KNR AT-04 |Warstwa wzmacniajgca grunt pod warstwy technologiczne z geowtdkniny o m2
d.4.2/0101-01 szer.5,0m
STWIORB D |Warstwa separacyjna z geowtdkniny o gramaturze >200 g/m2
04.02.01 Powierzchnia warstwy dla drogi manewrowe;j i zjazdu: A=32*5=160m2
analogia Powierzchnia warstwy dla stanowisk postojowych A=25,6*5+23*5=243m2
403 m?2 403.000
RAZEM 403.000
4.3 Warstwa mrozoochronna
17/KNNR 6 Warstwy mrozoochronna wykonana i zageszczana mechanicznie o gr.20 cm  |m?2
d.4.3/0104-04 Powierzchnia warstwy dla drogi manewrowe;j i zjazdu: A=32*5=160m2
STWIORB D |Powierzchnia warstwy dla stanowisk postojowych A=25,6*5+23*5=243m2
04.02.02.01
analogia
403 m?2 403.000
RAZEM 403.000
4.4 Podbudowa z ttlucznia kamiennego
18/ KNNR 6 Warstwa dolna podbudowy z kruszyw tamanych o grubosci po zageszczeniu  |m?2
d.4.4/0113-02 20 cm
STWIORB D |Powierzchnia warstwy dla drogi manewrowej i zjazdu: A=32*5=160m2
04.04.04.24 |Powierzchnia warstwy dla stanowisk postojowych A=25,6*5+23*5=243m2
403 m?2 403.000
RAZEM 403.000
5 NAWIERZCHNIE
5.1 Nawierzchnie zjazdu
19/KNNR 6 Zjazd z kostki brukowej betonowej grubosci 8 cm na podsypce cementowo- m2
d.5.1/0502-03 piaskowej z wypetnieniem spoin piaskiem - obok czynnego pasa jezdni (26-75
z.0.2.7. poj)
9902-01 Wykonanie nawierzchni w ciggu chodnika na szerokosci zjazdu: A=14*1,5=
STWIORB D |21m2
08.02.02.32 |Kolorystyka wyrézniajgca zjazd (kolor czewrony - uzgodni¢ z Inwestorem)
analogia
21 m?2 21.000
RAZEM 21.000
5.2 Nawierzchnia parkingu
20/KNNR 6 Nawierzchnie z ptyt parkingowych azurowych MEBA 60x40x10cm na podsypce |m?2
d.5.2|/0307-05 piaskowej gr. 4cm oraz z wypetnieniem otworéw piaskiem.
STWIORB D |Wykonanie nawierzchni drogi manewrowej A=30x5=150m2
05.03.03 Miejsca postojowe (kolorowa): A=23*5+25,6*5
analogia
30*5+23*5+25.6*5 m?2 393.000
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PRZEDMIAR

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia j-m. Poszcz. Razem
RAZEM 393.000
6 ELEMENTY KRAWEDZIOWE
6.1 Krawezniki betonowe
21|/KNNR 6 Krawezniki betonowe wystajace o wymiarach 15x30 cm z wykonaniem faw be- |m
d.6.1/0403-03 tonowych na podsypce cementowo-piaskowej
STWIORB D |Kraweznik zamykajgcy stanowiska parkingowe i droge manewrowa: L=5*4+25,
08.01.01.02 |6+23+2*4+5 =81,6 mb
Kraweznik na szerokosci zjazdu (od strony jezdni): L=14,0m
81.6+14 m 95.600
RAZEM 95.600
6.2 Obrzeza betonowe
22|KNNR 6 Obrzeza betonowe o wymiarach 30x8 cm na podsypce cementowo-piaskowej, |m
d.6.2|0404-05 spoiny wypetnione zaprawg cementowg
STWIORB D |Obrzeze na "zamknieciu" nawierzchni zjazdu z kostki betonowej: L=8,0m
08.03.01.21
8 m 8.000
RAZEM 8.000
6.3 OPASKA ZA KRAWEZNIKIEM PRZY PARKINGU
23|KNNR 6 Chodniki z ptyt betonowych o wymiarach 50x50x7 cm na podsypce piaskowej, |m?2
d.6.3|0503-06 spoiny wypetnione piaskiem
analogia Wykonanie opaski za kraweznikiem wokét miejsc parkingowych i drogi mane-
wrowej z wykozystaniem wczesniej zdemontowanych ptyty chodnikowych (wg
pozycji 6).
Opaska przy miejscach parkingu od dotu: L=2x5+25,6=35,6 m
Opaska przy miejscach parkingu od goéry: L=2x5+23=33 m
Opaska na koncu drogi manewrowej: L=2x4+5=13 m
Do wbudowania nalezy wyselekcjonowac nieuszkodzone ptyty. Pozostata
czes$c ptyt z rozbidrki przekaza¢ Inwestorowi.
(35.6+33+13)*0.5 m?2 40.800
RAZEM 40.800
7 OZNAKOWANIE POZIOME MIEJSC PARKINGOWYCH
24/ KNNR 6 Oznakowanie poziome jezdni farbg chlorokauczukows - linie segregacyjne i m2
d.7/0705-01 krawedziowe ciggte malowane recznie
STWIORB D |Wyznaczenie stanowisk parkingowych - linie poziome P-18 szerokosci 12cm.
07.01.01.04 |Dtugos¢ lini ciggtych do malowania: L=22*5,0+18*2,3+2*3,6=158,6 mb
156*0.12 m?2 18.720
RAZEM 18.720
25/KNNR 6 Oznakowanie poziome jezdni farbg chlorokauczukowsg - strzatki i inne symbole |m2
d.7|/0705-07 malowane recznie
STWIORB D |Wykonanie oznakowania miejsc parkingowych dla oséb niepetnosprawnych.
07.01.01.13 |Powierzchnia do malowania A=2*0,12*(12+5,3)=4,15 m2
4.15 m?2 4.150
RAZEM 4.150
26|KNNR 6 Pionowe znaki drogowe - stupki z rur stalowych szt.
d.7/0702-01 + Pionowe znaki drogowe - znaki zakazu, nakazu, ostrzegawcze i informacyjne o
KNNR 6 pow. do 0.3 m2
0702-04 Zakup i montaz pionowych tabliczek oznakowania miejsc parkingowych dla
STWIORB D |os6b niepetnosprawnych - tabliczka T-29
07.02.01
2 szt. 2.000
RAZEM 2.000
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ZALACZNIK 1

TAB. 1.1. TABELA ROBOT ZIEMNYCH

PARKING PRZY UL. DOBREJ

Roboty ziemne

Zdjecie humusu

Humusowanie

PRZEKROJ Km powierzchnia objetos¢ asI;l:::.-
w N w N diugos¢ [ pow. | dlugos¢ [ pow.
[m’] [m] [m’] [m’] [m’] [m] [m’] [m] [m’]
0+000,00 5.1 0,5 13,50 2,20

P1 0+003,00 5,1 0,5 15,3 1,5 16,8 13,50 40,5 2,20 6.6
P2 0+010,00 12,0 0,5 59,9 3,5 63,4 19,20 114,5 4,00 21,7
P3 0+018,00 13,3 0,8 101,2 5,2 106,4 21,10 161,2 6,10 40,4
P4 0+025,00 18,5 08 11,3 5,6 116.9 22,80 153,7 8,00 49,4
B5 0+031,00 7,8 0,5 78,9 3,9 82,8 11,10 101,7 5,90 41,7
0+035,00 78 0,5 31,2 2,0 33,2 11,10 44,4 5,90 23,6
RAZEM 397,8 21,7 419,5 615,9 183,4




